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NOTA: indepartand siguranta care protejeaza cei 24Vac (F1)
se dezalimenteaza fotocelulele gi releurile dar nu se
dezalimenteaza partea de control iar pe display se vizualizeaza
cu luming intermitenta indicatia “24AC”. Actionand deci in
acest mod nu se poate reseta microcontrolorul; in cazul in
care este necesar acest lucru, de exemplu dupa modificarea
unor parametri care redefinesc structura portii (numérul de
canaturi, prezenta codificator/limitator de sfarsit de cursa),
ntrerupetl complet alimentarea la 230Vac si asteptati ca
display-ul sa se stingd, apoi alimentati din nou unitatea de
comanda.

NOTA: utilizati acelagl tip de motor pentru ambele canaturi

SIGURANTE

« F1 Fast 6.3A 250V, tip 5x20
« F2 Fast 630mA 250V, tip 5x20

DESCRIERE CONEXIUNI

« 1L (Fazd), intrare alimentare 230Vac 50Hz

» 2 N (Neutru), intrare alimentare 230Vac 50Hz

« 3 Legatura la pamant — obligatorie pentru a respecta
cerintele de siguranta si filtrarea liniei

+4 AP1, iesire 230Vac motor 1: deschidere ©

* 5 CM1, iesire 230Vac motor 1: comun

« 6 CH1, iesire 230Vac motor 1: inchidere®

+7 AP2, iegire 230Vac motor 2: deschidere ©

* 8 CM2, iesire 230Vac motor 2: comun

+ 9 CH2, iegire 230Vac motor 2: Inchidere®

= 10,11 COR, lumin& de curtoazie (contact pur):

« tensiune maxima 230Vac, putere maxima 100W

* 12,13 LAM, lampa de semnalizare (contact pur):
tensiunemaxima 230Vac, putere maxima 40W

+ 14 Invelis anten4 de receptie

« 15 ANT, pol antena pentru receptor radio incorporat (dacé
se utilizeaza o antena externg, aceasta se va lega cu cablu
Rgb8)

* 16 +5V, alimentare encoder motor

« 17 ENC1, semnal encoder motor 1

18 ENC2, semnal encoder motor 2

» 19 COM, comun pentru intrari si iesiri de joasa tensiune;
negativ pentru alimentare ENCODER motor

» 20 FCA1, intrare limitator sfarsit de cursa deschidere motor
1 (contact N.C.) “

« 21 FCCA1, intrare limitator sfarsit de cursa inchidere motor 1
(contact N.C.) “

« 22 FCA2, intrare limitator sfarsit de cursé deschidere motor
2 (contact N.C.)

» 23 FCC2, intrare limitator sfarsit de cursé inchidere motor 2
(contact N.C.) @

24,25 COM, comun pentru intréri si iesir de joasé tensiune

« 26 ORO, intrare comandé de la ceas (contact N.A.)

« 27 AP, intrare comandéd de deschidere (contact N.A.)

» 28 CH, intrare comanda de inchidere (contact N.A.)

» 29 PP, intrare comanda releu pas cu pas (contact N.A.)

« 30 PED, intrare comanda de deschidere pietonald (contact
N.A.): setata din fabricatie deschide complet canatul 1 (daca
este configuraté pentru 2 canatur) sau pe jumatate canatul 1
(dacé este configurata ca si canat unic)

« 32 24Vac, alimentare pentru dispozitive externe (12W,
curent maxim furnizabil 500mA, de redus la 350mA in cazul
dispozitivelor care nu au la bord o punte de redresare, pentru
cd au o absorbtie neechilibratd)

« 33 COM, comun pentru intréri si iesiri de joasa tensiune

» 34 SC, comanda led poartd deschisa (24Vac, 3W); ca
alternativa, la aceasta bomé se poate conecta alimentarea
fotocelulelor (cu conditia de a se seta parametrul A8=02, in
modalitatea ,extinsa”) pentru a avea functia “test fotocelule”

+ 35 COM, comun pentru intrari siiesir de joasé tensiune

- 36 FT2, fotocelula 2 (contact N.C.)

« 37 FT1, fotocelula 1 (contact N.C.) “

» 38 COS2, bara de sigurania anti-strivire 2 (contact N.C.,

sau 8,2kOhm)

+ 39 COS1, bard de siguranta anti-strivire 1 (contact N.C.,

sau 8,2kOhm)

« 40 COM, comun pentru intréri gi iesiri de joasa tensiune

41 ST, comanda de STOP (contact N.C.) ©

+ 46,47 ES, yala electromagnetica (contact pur): tensiune
maxima 230Vac, putere maxima 25W

NOTE IMPORTANTE:

(a) conectati un condensator intre AP (DESCHIDE) si CH
(NCHIDE) a fiecarui motor legat la unitatea de comands,
utilizand valoarea indicatd n instructiunile motorului.

(o) encoders sunt initial dezactivatl; daca se conecteaza, se
vor activa actionand asupra parametrului 6 -- (sau 751n
modalitatea extinsa, selectand valoarea adecvatd motorului
utilizat).

(c) toate dispozitivele de siguranta neinstalate care prevad un
contact inchis trebuie suntate la bormele COM (comun pentru
intrér/iesirl) sau dezactivate actionand asupra parametrilor
extingl corespunzatori (par. 51, 63, 64, 72, 73, 74 —a se
vedea paragraful urmator).

CONFIGURATIA STANDARD FOTOCELULE,
BORDURI SENSIBILE, LIMITATOR SFARSIT

DECURSA S| ENCODER

Ca sl standard de fabricatie sunt activate intrarile FT1, FT2,
COS1, COS2 si dezactivate intrérile pentru limitator sfarsit de
cursa si encoder; in ceea ce priveste limitatoarele de sfarsit de
cursa (bornele 20...23) nu este necesara suntarea.

ATENTIE!

Limitatoarele de sfarsit de cursa, in cazul in care sunt
prevazute In motor, pot fi utilizate in alternativé pentru a
ntrerupe alimentarea motorului cand canatul ajunge in pozitia
limita: in aceasta situatie nu trebuie legate la bornele de intrare
20...23 ci se vor lega n serie la iegirea AP1 (in cazul
imitatorului de sfarsit de cursa de deschidere motor 1), AP2 (in
cazul limitatorului de sfarsit de cursa de deschidere 2), CH1 (in
cazul limitatorului de sférsit de cursa de inchidere motor 1),
CH2 (in cazul limitatorului de sfarsit de cursa de inchidere
motor 2).

Cu acest tip de conexiune motorul se opreste la activarea
limitatorului de sfarsit de cursa, dar daca controlul este bazat
pe



TABELUL 1

TS DESCRIERE e A S
50 Activare FT1 inclusiv la deschidere 0O (ignoratd)
51 Activare FT1 la inchidere 2 (schimbare)
52 Impledicarea activarii motoarelor la deschidere 1 (ignorat&)
53 Activare FT2 la deschidere 3 (stop, iar la lasare continua sa deschida)
54 Activare FT2 la inchidere 4 (stop, iar la lasare schimba sensul si redeschide)
55 Impiedicarea activarii motoarelor la deschidere 1 (ignoratd)
72 Selectare limitatori sfarsit de cursa 1 (dezactivati - nu este necesara suntarea lor)
73 Activare bard de siguranta 1 1 (contact N.C. schimba mereu sensul de miscare)
74 Activare baré de siguranté 2 1 g}gigt{ancgn,;lhicdeig?imbé mereu doar daca

timp (encoders dezactivat)) releurile si lampa de semnalizare se In modalitatea “simplificatd”, standard de fabricatie

sting doar atunci cand s-a terminat timpul de lucru programat.
Tabelul 1 reda cativa parametri a modalitéii “extinse” si
ilustreaza configuratia standard a fotocelulelor, a bordurilor
sensibile si a imitatoarelor de sfarsit de cursa.

iN CAZUL iN CARE FOTOCELULELE

NU SUNT INSTALATE:

Pentru a le exclude complet pentru a evita suntarea bornelor
lor cu borna COM: se va seta par.51=0, par.53=0 gi
par.54=0.

N CAZUL iN CARE BARELE DE SIGURANTA

NU SUNT INSTALATE:

Pentru a le exclude complet pentru a evita suntarea bormelor
lor cu borna COM: se va seta par.73=0 si par.74=0.

RECEPTOR RADIO iINCORPORAT:

Receptorul radio pune la dispozitie doua functii de comanda la

distanta prin radio care sunt setate ca gl standard de fabricatie

in urmatorul mod (a se vedea desenul 1 de la pag. 2):

« PR1 comanda releu pas cu pas (modificabild actionand
asupraparametrului 76 a modalitaii extinse)

» PR2 comanda deschidere pietonala (modificabilé actionand
asupra parametrului 77 a modalitatii extinse)

FUNCTIONALITATEA DISPLAY-ULUI

MODALITATEA DE FUNCTIONAREA:

In functie de modalitatea de functionare in care se géseste
unitatea de comanda, pe display se pot vizualiza urmatoarele
informait:

MODALITATEA STARE COMENZI SI

DISPOZITIVE DE SIGURANTA:

Cele doua cifre din stanga reprezinté starea intrarilor de
comanda, cele doua cifre din dreapta starea dispozitivelor de
siguranta.

MODALITATEA PARAMETRI:

Cele doud cifre din stanga reprezintéd numarul parametrului,
cele doua cifre din dreapta reprezinta valoarea sa numerica.
NOTA: in modalitatea “extins3” parametrul este evidentiat de
prezenta celor doua puncte zecimale aprinse, si de litera "A”
pentru parametrii mai mici de 10.

4

In modalitatea “extinsa

(exemplu):

=0

, de activat intentionat

(exemplu):

MODALITATEA STANDBY:

Produce iluminarea intermitenta a LED-ului “POWER” care
indica prezenta tensiunil de alimentare (punct zecimal al cifrei
aflaté cel mai la stanga). Se trece automat n standby dupé 10
minute de inactivitate asupra butoanelor aflate in jurul display-
ului;

MODALITATEA TEST:

In cele doua cifre din stanga se vizualizeazi numele comenzii
active (timp de 5 secunde, apoi se stinge), In cele doué cifre
din dreapta se vizualizeaza, cu lumina intermitenta, numarul
bomei dispozitivului de siguranta aflat eventual in stare de
alarmé (00 dacé nici un dispozitiv de siguranta nu este in stare
de alarma, deci unitatea de comanda este abilitata sa execute
comenzile; singura exceptie este atunci cand un limitator
sfarsit de cursa este activat si este vizualizat dar nu constituie
un obstacol pentru emiterea unei comenzi). Dispozitivul de
siguranta in stare de alarma se vizualizeaza pana cand nu
revine in stare de repaus; daca doua dispozitive de siguranta
sunt in stare de alarma, dupa rezolvarea problemel primulul
dispozitiv apare al doilea care este Inca in stare de alarmé, mai
ntéi vizualizand dispozitivele de siguranta cu prioritate mai
mare $i apoi celelalte.

MODALITATEA STARE COMENZI $I DISPOZITIVE DE
SIGURANTA:

Semnificatia segmentelor display-ului este redata n figura 2.

DISPOZITIVE DE SIGURANTA DEZACTIVATE:
Segmentul LED corespunzator lumineaza intermitent.

DISPOZITIVE DE SIGURANTA ABSENTE:

Segmentul nu este niciodata vizualizat (de exemplu: starea
celor doud limitatoare de sfarsit de cursa ale motorului 2 cand
a fost selectat doar un canat nu este niciodata vizualizata).



FIGURA 2
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TABELUL 2 PARAMETRII MODALITATE “ SIMPLIFICATA”
PARAMETRU VALOARE PE
DISPLAY BCTIE DISPLAY DESCRIERE STANDARD
. . 1 1 canat
Numér de canaturi - 2
2 2 canaturi
0 dezactivatd
IEI Reinchidere automata 1-15 numér de incercéri consecutive inainte de a inceta 0
99 incearca mereu s Inchidé
. . 0-90 secunde de pauzi
Timp de pauza 92-99 2 minute - 9 minute de pauza S0
. 0 dezactiveaza reinchiderea la revenirea allmentérii
Urgenta blackout 0
1 activeaza reichiderea la revenirea alimentari
|—| = Decalare inchidere M1 g G2 5
1-60 secunde de decalare
0 dezactivat
Preiluminare intermitenta 1-10 secunde de preiluminare intermitenta 0
99 5 secunde preilum. intem. doar la inchidere
0 deschide stop inchide stop deschide stop inchide
1 condominiu, repeta timpul de pauzé
Modalitate pas-pas 2 condominiu, nchide din complet deschis 0
3 deschide, inchide
4 deschide, inchide stop deschide
. . 0 fix
Activare lampa de — - —
. 1 0 iluminare intermitenta pe sec. 0
semnalizare -
2 1 Hz (deschidere), 2Hz (inchidere)
. 0 absente
IEH Selectare limitatoare p—
sfarsit de cursa L & 0
o) doar in deschidere
H Pereche In regim 1-8 1= pereche min - 8 = pereche max. 6
0 dezactivat
Lovitura de berbec 1-4 secunde de activare 0
0 dezactivare
0 dezactivare
Selectare encoder 1 encoder optic 0
2 encoder magnetic




MODALITATEA PARAMETRII

A PARAVETRU

UP|2_

VALOARE

R

powN [o |l I_I|lI_II_l[ o}
v [o] [9]
PROG TEST
UP parametru urméator

DOWN parametru anterior

+ majoreaza cu 1 valoarea parametrului

- scade cu 1 valoarea parametrulul

PROG programarea timpului de lucru (vezi

PROGRAMARE)

TEST activeaza modalitatea test (vezi
MODALITATEA TEST)

MODIFICAREA UNUI PARAMETRU:

Pentru a vizualiza parametrul de modificat apasati butoanele
UP si DOWN, apoi cu butoanele + si - modificati valoarea
parametrului (numéarul din dreapta incepe séa lumineze
intermitent).

Tinand apasat un buton, dupa o secundéa se activeaza
avansarea rapida, permitand o modificare mai rapida a setarii.
Pentru a salva valoarea setata pe display, asteptati cateva
secunde sau deplasali-va pe un alt parametru cu butoanele
UP si DOWN: o iluminare intermitenta a intregului display
semnaleaza salvarea setarii.

NOTA: modificarea valorii numerice a parametrilor cu
butoanele + gl - este posibila doar cu motoarele oprite, N timp
ce consultarea parametrilor este posibild intotdeauna.

Secventa parametrilor in modalitatea "simplificatd”
este redata in tabelul 2,

ATENTIE!

Unii parametri (8- si b-) sunt deosebit de critici, lar
modificarea lor cu sistemul pornit ar putea cauza
comportamente neasteptate; pentru ca modificarea valorii lor
sa fie operativa trebuie oprité alimentarea, apoi se
realimenteaza sistemul si se efectueaza din nou programarea
cursel.

RESTABILIREA PARAMETRILOR STANDARD DIN
FABRICATIE:

N.B.: aceastd procedurd este posibila doar daca nu a fost
introdusa parola pentru protejarea datelor. Dezalimentai
unitatea de comanda, tineti apasate concomitent butoanele
UP si DOWN apoi alimentati din nou si mentineti apasate
butoanele: dupa 4 secunde pe display apare nscrisul "RES"
intermitent, care semnaleaza restabilirea cu succes a
valorilor.

N.B.: operatia poate fi efectuaté de mai multe ori, comutand
de la o modalitate la alta dupa dorinta.

SCHIMBAREA MODALITATII DE FUNCTIONARE
PARAMETRILI:

Unitatea de comanda permite doua modalitati de functionare
"extinsd" sau ,simplificatd"

In modalitatea "extinsd" instalatorul poate modifica un mare
numar de parametri, dar este necesara o cunoastere mai

aprofundata a produsului.

Modalitatea "simplificatd" a fost conceputa pentru a facilita
instalarea iar setarile modificabile sunt in numar redus intrucat
este modalitatea recomandata pentru un instalator care
cunoaste putin produsul si care nu trebuie sa se astepte la
prestatii deosebite de la controlul motor.

ATENTIE!

Produsul iese din fabricatie setat pe modalitate “simplificata”
cu valori standard care permit realizarea majoritati instalatillor.
Daca se doreste trecerea la modalitatea “extinsa” fineti
apéasate concomitent butoanele UP si DOWN timp de 4
secunde, la expirarea acestui timp se vizualizeaza pe display
primul parametru al versiunii “extinse”, care este evidentiaté:
de prezenta celor doud puncte zecimale pe primele doué cifre
din stanga (care reprezintéd numarul parametrulul) de litera "A”
in parametrii mai mici de 10, pentru a-i distinge de cel din
versiunea simplificata.

MODALITATEA SIMPLIFICATA

V1

mentineti apasate
butoanele timp de 4 sec.

|1

MODALITATEA COMPLEXA

N

o] [*]»

Hcl|

Tabelul 3 contine parametrii pentru modalitatea "extinsa".

N.B.: secventa parametrilor modalitétii “simplificate” nu este
aceeasi cu a modalitatii "extinse". Ca urmare se va face
intotdeauna referire la instructiunile sau la eticheta din interiorul
capacului.

MODALITATEA STANDBY:

Dupéa 10 minute de inactivitate, unitatea de comanda intrd in
modalitatea standby iar pe display apare doar un punct cu
lumin& intermitenta.



Activarea standby-ulul restabileste in mod automat
modalitatea parametri "simplificata”.

Modalitatea mentine display-ul in repaus dar unitatea de
comanda continua sa fie pregatitd sa execute comenzile;
pentru a reaprinde display-ul se va apasa unul din butoanele
UP, DOWN, +, -.

MODALITATEA TEST:

Se activeaza apasand butonul TEST doar daca motoarele
sunt oprite; in caz contrar, butonul TEST executd o comanda
de STOP si doar ulterioara apasare a butonului activeaza
modalitatea test.

Pe display se vor vizualiza urmatoarele;

numele intr&ril active
(vizualizat timp de 5
secunde)

:I

numarul bornei dispozitivului de
sigutania in stare de alarmé (care
lumineaza intermitent, vizualizat
|pénd larevenirea &n stare de
repaus adispozitivului de sigurantd)

1 AP maxima | 41 = ST
I CH prioritate 1 39 = COS1
I PP I 38 = Ccos2
I PE I 37 = FT1
Y or I 36 =FT2
: 20 = FCA1
| 21 =FCC1
prioritate | 22 = FCA2

miira y 23 = FGC2

Permite verificarea vizuala a activarii comenzilor si a
dispozitivelor de siguranté: la fiecare activare a acestora
unitatea de comanda activeaza pentru scurt timp lampa de
semnalizare si Led-ul Poarta Deschisa (borna nr. 34, “SC”).
Pe display apare indicat: cu litere fixe, comanda activata (in
partea stanga, timp de 5 secunde) cu numéar cu lumina
intermitenta, borna dispozitivul de siguranta aflat in stare de
alarma (partea dreapta, vizualizat atata timp cét dispozitivul
de sigurania se afla in stare de alarma).

Dupé 10 secunde de inactivitate se revine la modalitatea
stare comenzi si dispozitive de sigurantd. Pentru a iesi
imediat din modalitatea test se va apasa din nou butonul
"TEST".

PROGRAMAREA:

Pentru a permite corecta functionare a controlului este
necesara efectuarea programarii cursei.

ATENTIE! inainte de a incepe, asigurati-va c&:

Dispozitivele de siguran & sunt in stare de repaus, sau
suntate acolo unde nu sunt prezente.

Daca se incearcé intrarea in modalitatea programare dar
unul din dispozitivele de siguranta se afla in stare de alarma,
nu se reuseste acest lucru. Display-ul trece ih modalitatea
TEST si pe el se vizualizeaza intrarea care este in stare de
alarma si care impiedica programarea.

Daca se doreste intrarea in modalitatea programare dar
a fost activata modalitatea "persoana prezentd" (par. A7
=01), nu se reusete iar pe display se vizualizeaza
‘APP.E".

Canaturile sa fie In pozitie de inchidere completa, sau cel
putin s& nu existe riscul ca in timpul deschiderii canatul 1
sa poatd lovi canatul 2.

NOTA BENE:

Canatul 1 (bornele 4,5,6): este primul canat care se va
deschide gi primul care trebuie sa ajunga la bataia de
deschidere; este si canatul pe care se executa deschiderea
pietonala.

Canatul 2 (bornele 7,8,9): este primul canat care se va inchide.
Este obligatoriu sa existe o bétaie de oprire si la deschidere,
sau In alternativa se va utiliza cel putin limitatorul de sfarsit de
cursa (si in acest caz este oricum indicat sa existe bataia, ca o
masura de siguranta suplimentard).

In functie de tipul de motor (piston,ingropat, brat articulat; "lent"
sau "rapid") selectarea incetinirii va modifica in mod considerabil
comportamentul programat: pentru motoarele “lente” nu activati
niciodaté incetinirea maximé (a se lasa setarea din fabricatie,
par. 41 =01).

Programarea se intrerupe (cu semnalarea
erorii "APP.E") in urmatoarele situatii:

Se apasa oricare din butoanele din jurul display-ului
(cu exceptia butonului PROG).
Se activeaza unul din dispozitivele de siguranta

SECVENTA DE PROGRAMARE A TIMPULUI DE

LUCRU (iN LIPSA ENCODER-ULUI, par. 75=00):

ATENTIE!

Programarea timpului de lucru se face in timpul fazei de
inchidere: n lipsa encoder-ului $i a limitatorului de

sfarsit de cursé este necesara programarea unui imp
suplimentar, dupa ajungerea la béataie (min. 2 secunde -
max. 4 secunde) pentru a fi siguri c& si in diferite conditii
de mediu manevra va fi completatd intotdeauna.

Daca se conecteaza limitatoarele sfargit de cursa,
miscarea se opreste la activarea acestora, motiv pentru
care la programarea timpului de lucru se salta cativa pasi
dintre cei enumerati mai jos; timpul suplimentar de
siguranta, este nregistrat automatic de catre unitatea de
comanda.

Pentru a intra in programare tineti apasat butonul PROG
timp de 4 sec.: pe display apare inscrisul “APP-*; in
acest moment se poate proceda la programarea timpului
de lucru apasand in secventa butonul PROG, sau
actionand butonul radiocomenzii abilitate pentru functia
pas-pas.

Prima apasare PROG, (sau PP): incepe deschidere motor
1 (pe display apare AP1) si dupa timpul de decalare se
activeaza in mod automat st motorul 2 (AP2(fotocelule,
bare de sigurantd).

In acest caz se va repeta programarea cursei.



vizualizat pe display, timp de doud secunde; pe display réméane
apoi indicat AP1 intrucat este canatul care ajunge primul la
bataie, si deci primul care trebuie sa se opreasca cu a doua
apasare a butonului PROG.

A doua apésare PROG sau PP (se saltd dacé este conectat
FCA1): cand canatul 1 a ajuns la bataia de deschidere, apasati
butonul PROG, oprind in acest fel motorul 1; pe display ramane
indicat AP2 intrucét este urmatorul canat care se va opri pe
batale.

Atrela apasare PROG sau PP (se salté dacé este conectat
FCA2): atunci cand canatul 2 a ajuns la bataia de deschidere,
apasat butonul PROG, Incheind astfel faza de deschidere; pe
display apare PA cu lumin& intermitenta, dupa 2 secunde
incepe in mod automat manevra de inchidere, activand motorul
2; pe display apare CH2.

A patra apéasare PROG sau PP: dupé scurgerea timpului dorit
pentru decalarea inchiderii, apasati butonul pentru a initia
inchiderea canatului 1; pe display apare CH1 timp de 2
secunde, apoi revine CH2 (intrucat este primul canat care
ajunge la béataia de Inchidere).

A cincea apéasare PROG sau PP (se saltd daca este conectat
FCC2): atunci cand canatul 2 a ajuns la batala de inchidere,
|&sati 2-4 secunde de timp suplimentar si apésati butonul
PROG, oprind astfel motorul 2; pe display rdméane indicat CH1
ntrucét este urméatorul canat care se va opri.

A sasea apasare PROG sau PP (se salté daca este conectat
FCC1): atunci cand canatul 1 a ajuns la bataia de inchidere,
lasati 2-4 secunde de timp suplimentar si apésati butonul
PROG, oprind in acest fel motorul 1: programarea s-a terminat.

SECVENTA DE PROGRAMARE A LUNGIMII CURSEI
(CU ENCODERE ABILITATE, par. 75=1/2):

Pentru a intra in programare tineti apasat butonul PROG timp
de 4 secunde pe display apare "APP-*; in acest moment se
poate proceda la programarea cursei apasand in secventa
butonul PROG, sau actionand butonul radiocomenzii abilitate
pentru functia pas-pas.

Apasati PROG (sau PP): programarea se executd in mod
complet automat:  asteptatl decl completarea ei evitand sa
treceli prin raza fotocelulelor.

Pe display apare indicatia "AUTO" sl incepe deschiderea
motorulul 1 iar dupa timpul de decalare se activeaza in mod
automat si motorul 2; atunci cand ambele canaturi ajung in
pozitie de deschidere completa inscrisul "AUTO" lumineaza
intermitent pe display timp de 2 secunde indicand ca este pe
punctul de a Inchide, apol indicatia "AUTO" inceteaza sa
lumineze intermitent si Incepe manevra de inchidere.

NOTA: decalarea la inchidere executata este cea din memorie
(stabilit de par.) 26): aceasta valoare este setata din fabricatie la
5 sec.; In cazul n care cele doua canaturi cer o valoare mai
mare, de exemplu atunci cand cursa canatului

1 este mai mica decét cea a canatului 2, inainte de a intra in
programare setatl Intérzierea la inchidere suficient de mare
pentru a evita Inchiderea simultan& a canaturilor.

SFARSITUL SECVENTEI DE PROGRAMARE (ATAT
IN MODALITATEA TIMP CAT S| ENCODER).

Daca programarea s-a Incheiat in mod corect, pe display se
vizualizeaza din nou starea comenzilor si a dispozitivele de
siguranta.

In caz contrar, apare "APP.E" (eroare de memorare) si trebuie
repetata programarea.

MODALITATEA “TEST FOTOCELULE”:

Conectand alimentarea fotocelulelor la borna "SC" (nr. 34) in
loc de borna nr. 32 si setand parametrul A8 = 02 iin
modalitatea extinsa a parametrilor, se activeaza modalitatea test
a fotocelulelor.

La fiecare comanda datd unitatea de comanda stinge sl
aprinde fotocelulele si verificd daca starea contactului se
schimba in mod corect: doar dacé acest lucru este adevérat
comanda va activa motoarele, in caz contrar se mentine starea
de blocaj.

NOTA: in aceasta modalitate in borma "SC" este intotdeauna
prezenta tensiunea de 24 Vac, deci nu mai este posibila
utilizarea acelei iesiri pentru ledul poart deschisa.

SEMNALARE ERORI

Parametrii de functionare sunt memorati intr-o memorie
nevolatila (EEPROM) cu coduri de control corespunzatoare care
garanteaza validitatea acestora; o eroare in parametrii este
reprezentata pe display si in mod concomitent unitatea de
comanda nu permite activarea comenczii.

Exemplu: 1n cazul In care apare o eroare la parametrul 23 pe
display va aparea o indicatie de urmétorul tip:

~JEE

"EE" semnaleaza prezenta erorii, unitatea de comanda este
blocata pana cand nu se restabileste valoarea corectd; se va
actiona in mod necesar asupra butoanelor + si -, selectand
valoarea numerica corespunzatoare instalatiei si apoi salvand-o.

NOTA: in caz de eroare a parametrului, se vizualizeaza
ntotdeauna numerotarea "extinsd", redata in tabelul de la
sfarsitul instructiunilor, chiar daca a fost activata initial
modalitatea simplificata.



MODALITATEA DE “RECUPERARE POZITIE”:

Cand cele doua canaturi se fnchid pe rand (ignorand intarzierea
in inchiderea programata), mai intai canatul 2 si apoi canatul 1,
nseamna ca unitatea de comanda recupereaza referintele: in
aceasta situatie inainte de a da noi comenzi se va agtepta
stingerea lampii de semnalizare, intrucat este necesar sa se
astepte terminarea manevrei.

Daca nu se agteapta terminarea manevrei, migcarea canaturilor
réaméane neprecizaté intrucat nu exista referingele corecte
asupra pozitilor de deschidere si inchidere completa.

In timpul manevrei de repozitionare, lampa de semnalizare se
activeazd in mod diferentiat (3 secunde aprinsa, 1,5 secunde
stinsd) pentru a evidentia c& este vorba despre o faza de
manevra specialé: doar atunci cand lampa de semnalizare
revine la normal unitatea de comanda a recuperat referintele de
pozitie.

Pierderea referintelor este cauzata de un black-out sau de
evenimentul descris 1N paragraful urmator.

MODALITATEA DE "RECUPERARE POZITIE"

CU ENCODERI ACTIVATI:

In cazul in cazul detectarea obstacolului bazata pe ENCODER
se activeaza de trei ori In acelasi punct, indicand astfel ca
existd un obstacol stabil pe parcurs, unitatea de comanda
activeaza in mod automat modalitatea de cautare a poxzitiei.

MODALITATEA DE FUNCTIONARE "EXTINSA":

Se descriu in continuare céfiva parametrii de importanta
semnificativd, care sunt disponibili in modalitatea "extinsa". Lista
completa este redaté in tabelul 3. N.B.  lucrand in modalitatea
"simplificatd" valoarea parametrilor nevizibili - pentru o unitate de
comanda iesita din fabricatie sau dupa o restabilire a
parametrilor standard este cea indicata in a treia coloana, si e
cea considerata de cea mai mare utilitate i instalatii.

ATENTIE! In functie de modalitatea selectata, unii parametrii ar
putea sa nu fie vizualizati intrucat nu se referd la instalatie (ex:
cele doud limitatoare de sfarsit de curséd a motorului 2 in cazul
unui singur canat, sau timpii de lucru in cazul functionarii cu
codificator)

Reinchiderea automata dupa timpul de pauza (PAR. A2)

Pentru a activa relnchiderea automata este necesara setarea
acestul parametru la un numar diferit de O; doar setand
valoarea 99 se va avea intotdeauna reinchiderea dupa timpul
de pauza.

Daca in schimb se seteazé un numér cuprins Intre 1 si 15
acesta este numarul maxim de ncercari de reinchidere
efectuate. Setand de exemplu valoarea 01, daca la reinchidere
0 persoand traverseaza in raza fotocelulelor de schimbare de
sens,

canaturile s-ar redeschide dar nu s-ar mai inchide (efectueaza
o singuré incercare de reinchidere).

NOTA: valoarea par. 49 este conditionaté de cea aleasa
pentru par. A2; par. 49 are cel mult valoarea egalé cu cea a
par. A2,

Reinchiderea dupa black-out (PAR. A3)

Daca acest parametru este setat la 01, unitatea de comanda,
la aprindere, efectueaza reinchiderea dupéa o preiluminare
intermitenta de 5 sec. Aceasta functie este utild atunci cand se
doreste ca Inchiderea sa fie intotdeauna completaté.

Dupé black-out, pozitia canaturilor nu este cunoscuta, deci
reinchiderea se face cu un canat pe rand in modalitatea de
"recuperare pozitie" (vezi mai sus).

Functia condominiu (PAR. A4)

La instalaiile la care existé posibilitatea ca mal multi utilizatori s&
intre N acelasi timp si deci s& activeze radiocomanda in timp ce
poarta executd manevra, este utila asigurarea deschiderii totale:
se evitd ca doua activéri de catre utilizatori diferiti s& schimbe
sensul de migcare si s& comande inchiderea portii.

Setand parametrul la valoarea numerica 1, daca poarta este
deschisd, activarea comenzii pas-pas nu inchide poarta ci
repormeste contorizarea impului de  pauza.

Persoand prezenta (PAR. A7)

Motoarele raman active doar in prezenta unei comenzi
continue; singurele comenzi abilitate sunt AP (DESCHIDE) si
CH (NCHIDE); la Iasarea comenzii motoarele se opresc.
Comenzile trebuie sa fie pozitionate astfel incat s& se poata

controla vizibil miscarea portii.
Lungimea parcursa in incetinire (PAR. 41, 11, 12)

Daca incetinirea este abilitatd (PAR. 41 diferit de 0) se
determina cat spatiu se va parcurge - faté de total - la viteza
incetinita. Actionand asupra parametrului 41 este posibila
selectarea a doua viteze posibile de incetinire, apreciabile n
mod diferit in functie de motoarele utilizate.

ATENTIE! Daca nu se utilizeaza codificatorii este necesara
efectuarea acestei alegeri inainte de a trece la programarea
cursel. Daca este efectuata dupa programare, va fi necesara o
noua programare.

Toleranta pozitiei de inchidere completa (PAR. 13, 14)
Vizualizata doar daca sunt conectati codificatorii, stabileste
toleranta maxima a pozitiel de inchidere completa (in care se
releva oprirea motorului pentru blocarea contorizarilor).

Interval de recuperare (PAR. 16)

In functionarea la timp: programéand timpul de lucru este bine
sa se seteze intotdeauna un interval de



siguranta (3-4 secunde) pentru a fi siguri c& manevra este
ntotdeauna completé, inclusiv la schimbarea conditiilor
climatice (vant, temperaturd scazuta). Cand se schimba
sensul de miscare, de exemplu la activarea fotocelulelor,
activarea motoarelor in sens invers se face pentru timpul exact
n care au fost in migcare plus un interval de siguranta (de
recuperare inertie).

In cazul motoarelor oleodinamice, cu inerie mal mare, este
posibila marirea acestui interval pentru a avea o garantie mai
mare de completare a manevrei, de la valoarea standard de 3
secunde la valoarea majorata de 6 secunde.

Durata retragerii la detectarea obstacolului (PAR. 27)

Stabileste cate secunde dureaza manevra de schimbare de
sens la intalnirea unui obstacol; setaté la o valoare ridicata
permite i realizarea schimbarii complete de sens.

Durata demarajului (PAR. 36)

Demarajul gestioneaza puterea motorului in faza initiala a
migcarii, dand perechea maxima pentru a asigura inceperea
migcérii canatului; in functie de conditia de utilizare poate fi utila
sporirea acestui imp, de exemplu in caz de instalatii in climate
aspre in care poate exista riscul ca structura s& inghete si sa
se puna in miscare cu dificultate.

Lovitura de berbec (PAR. 38)

Se activeaza pentru a usura declansarea ialei
electromagnetice care ar putea fi Impiedicatd de canaturile
care apasa pe punctul de prindere (de exemplu din cauza
vantului): manevra de deschidere este precedata de o scurta
inchidere, de durata selectabila cu acest parametru. Activand
lovitura de berbec se activeaza in mod automat si yala
electromagnetica cu anticipatie 1 secunda (par.28) si durata 3
secunde (par. 29) (este vorba de o selectare automata care
poate fi modificata manual daca este necesar).

Daca sunt conectati codificatorii, sau limitatoarele de sfarsit de
cursa, lovitura de berbec este efectuata doar atunci cand se
pleaca de la pozitia de "complet inchis"; in caz contrar se
efectueaza la fiecare manevra de deschidere intrucat nu se
cunoaste pozitia canaturilor. Cu exceptia celei efectuate din
pozitia de inchidere completa care are durata stabilita de par.
38, toate celelalte vor avea o durata limitata la o 1 secundé.

Sensibilitate encoder pentru detectare obstacol (PAR. 42,
43)

In caz de impact, viteza canatului scade pana ajunge la zero:
selectand o valoare procentuald joasa pentru acesti parametri
detectarea obstacolulul - bazata pe semnalele encoder-ului -
devine mai sensibila. Ca standard de fabricatie este setata la
o valoare care oferd bune garantii de functionare in toate
conditile, sensibilitatea este deci destul de scazuta.

In caz de detectare obstacol are loc schimbarea imediaté a
sensului de migcare.
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ATENTIE! Pentru motoarele cu 6 poli nu uitati s& setati o
valoare mai mica de 60.

Configurare lampa de semnalizare (PAR. 78)

LLampa de semnalizare se aprinde atunci cand existd o faza
de miscare; este posibild o activare continué (pentru lampi de
semnalizare cu electronica temporizata la bord) sau controlata
direct de la unitatea de comanda (pentru 1&mpi de
semnalizare care au un simplu bec).

Restabilirea valorii din fabricatie (PAR. 90)

Este posibila restabilirea parametrilor la valorile setate din
fabricatie; este suficient sa va pozitionati pe parametrul 90 cu
butoanele UP si DOWN si sa tineti apasat concomitent
butoanele + si - timp de 5 secunde.

ATENTIE! Dupé restabilirea parametrilor, se verifica daca
acestia sunt adecvati tipului de instalatie.

Parola (PAR. P1...P4 e CP)

Memorarea unei parole abiliteaza protejarea datelor in
memorie, permitand doar celor care o cunosc sa-i modifice
valoarea. Procedura de introducere a parolei este urmétoarea:
modificati valoarea numerica a parametrilor P1, P2, P3, P4
vizualizati pe display parametrul CP: tineti apasat concomitent
butoanele + si - timp de 4 secunde. Céand display-ul
lumineaza intermitent inseamné c& noua setare a fost
memorata.

Protectia se activeaza imediat pornind si oprind unitatea de
comanda sau dupa 10 minute de inactivitatea cand display-ul
trece in modalitatea standby.

ATENTIE! Cand protectia parolei este activa (butoanele + si -
nu permit schimbarea valorii unui parametru) parametrul CP
are valoarea 01.

Procedura de deblocare (temporaré) parametrii: introduce
in parametrii P1, P2, P3, P4 parola memorata anterior, apoi
vizualizati pe display parametrul CP si verificali ca valoarea
acestuia sa fle 00 (protectie dezactivatd).

Este posibila eliminarea parolei doar daca aceasta este
cunoscutd, procedand dupé cum urmeaza: se deblocheaza
functionarea butoanelor + si - introducand parola, apoi se
memoreaza parola P1=00, P2=00, P3=00, P4=00,
confirmand-o cu parametrul CP.

Daca se pierde parola deblocarea centralei de comanda este
posibild contactand centrul de asistenta.



TABELUL 3 PARAMETRII SI MODALITATEA “EXTINSA”

nr.

par.

VALORI S| DESCRIERE

DEFAULT

A2

Reinchidere automata dupa timpul de pauza

Q0 — OFF (nu efectueaza reinchiderea automata)

1-15 = NUMAR incercari de reinchidere (intrerupta de fotoceluld) inainte de a lasa in mod definitiv deschis
99 — incearcé sa inchida fara limitare in numéarul de incercéri

A3

Reinchidere dupa blackout
0 — OFF (nu refnchide la reveniril alimentari)
1—>0ON

A4

PAS-PAS (PP)

0 — DESCHIDE- STOP - INCHIDE- STOP - DESCHIDE

1 — PP CONDOMINIU, din complet deschis comanda PP repeta timpul de pauza
2 — PP CONDOMINIU, din complet deschis comanda PP inchide

3 — DESCHIDE- INCHIDE- DESCHIDE- INCHIDE

4 — DESCHIDE- INCHIDE- STOP — DESCHIDE

NOTA: "condominiu” inseamna c3 in timpul deschiderii comanda PP este ignoraté

A5

Preiluminare intermitenta

0 — OFF (lampa de semnalizare se activeaza doar atunci cand exista miscare)
1-10 — DURATA IN SECUNDE a activaril anticipate a l&mpii de semnalizare
99 — neefectuat la deschidere; 5 secunde de preiluminare

A6

Preiluminare intermitenta functia condominiu pe comanda pie}ona\é (PED)
0 — OFF (comanda pietonald efectueazd DESCHIDE-STOP-INCHIDE-STOP-DESCHIDE- ......)
1 — ON (comanda pietonald actionata n timpul deschiderii este ignorata)

A7

Persoana prezenta
0 — OFF (comenzile functioneazd normal) .
1 — ON (poarta se migca doar tinand apasat DESCHIDE sau INCHIDE)

A8

Led poarté deschisa

O — cu poarta inchisa led-ul este stins, in caz contrar este aprins i fix

1 — luminare intermitenta lenta la deschidere, rapidé la inchidere, fixa de complet deschis, tripla iluminare
intermitentd cu poarta opritd in pozitie intermediara (care se repetd din 15 in 16 secunde)

2 — iesirea SC se foloseste pentru a alimenta fotocelulele si pentru a efectua testul asupra acestora (a se
vedea la pag.8)

Lungime parcursé in incetinire de motorul 1
1-30 — PROCENT faté de cursa totald

Lungime parcursé in incetinire de motorul 2
1-80 — PROCENT fa}é de cursa totald

Toleranta pozitiel in care canatul 1 se considera inchis
1-99 MIIMI din cursa totala
(Neutilizat si nevizualizat daca sunt prezente limitatoarele de sfarsit de cursa sau in funcfionarea temporizata)

Toleranta pozifiel in care canatul 2 se considera inchis
1-99 — MIIIl din cursa totald
(Neutilizat si nevizualizat dacé sunt prezente limitatoarele de sférsit de cursé sau in functionarea temporizatd)

Lungime cursa pietonala
1-99 — PROCENT faf& de cursa totalé (cu canat dublu deschide complet canatul 1)

99(2
canaturi)
50(1
carat)

Interval de recuperare pentru functionarea temporizata
03 — secunde
1 — 6 secunde (utila pentru motoarele oleodinamice, cu inertie mai mare)

21

Timp de pauza pentru relnchidere automata.

NOTA: cand una dintre fotocelule este obscuraté timer-ul revine la zero gi numarétoarea reporneste la
revenirea dispozitivului de sigurant in repaus

0-90 — SECUNDE

92-99 — DE LA 2 LA 9 MINUTE

30

22

Timp de lucru motor 1
0-99 — SECUNDE (Neutilizat si nevizualizat daca este prezent codificatorul) Indica secundele de manevra
pentru motorul 1

20

23

Timp de lucru motor 2
0-99 — SECUNDE (Neutilizat si nevizualizat dacé este prezent codificatorul) Indica secundele de manevra
pentru motorul 2

20

11



24

Dublare timp de lucru

0— OFF

1—ON

(Neutllizat si nevizualizat daca este prezent codificatorul) Utilizat pentru instalatii cu timpi de lucru deosebit

25

Decalare la deschidere (pentru motorul 2)
0-10 — SECUNDE

26

Decalare la inchidere (pentru motorul 1)
0-60 — SECUNDE

27

Durata retragere dupa interventia (instantanee) a barel de siguranté sau a codificatorului
0-60 — SECUNDE

28

Timp anticipare activare yald electromagnetica faté de manevra
0-2 — SECUNDE

29

Durata vala electromagnetica (activare care urmeaza anticiparea, PAR. 28)
0-6 — SECUNDE
Nota: daca este abilitata lovitura de berbec (par.38) par. 29 trebuie sa aibé o valoare mai mare decét par

31

Nivelul perechii in timpul cursei normale
1-8 — NIVEL fortd (1=forta minima, ..., 8=forta maxima)

32

Nivelul perechii in timpul ncetiniri
1-8 — NIVEL forta (1= forta minima, ..., 8= forta maxima)

33

Nivelul for ei in timpul demarajului la plecare
0 — OFF (demarej dezactivat)
1-8 — NIVEL forta (1= forta minima, ..., 8= forja maxima)

34

Panta rampei start-ului soft

0 — OFF (pornire soft dezactivats)
1 — pornire soft

2 — pornire §i mai soft

35

Nivelul for ei in timpul demarajului in schimbarea de sens datoritd interventiei barei de sigurantd sau a
codificatorului
0 — OFF (demarej dezactivat: continud cu forta setatad pentru cursa normalé)

36

Durata demarajului
1-20 — secunde parcurse in faza de demaraj

38

Lovitura de berbec (la comanda de deschidere din complet inchis, efectusaza o inchidere pentru timpul
setat aicl, apoi deschide. Usureaza declansarea yalei electromagnetice). In absenta codificatorului si a
limitatorului de sférsit de cursa, la orice comanda de deschidere ulterioara se efectueaza o lovitura de
berbec cu o durata redusé la 1 secunda

0 — OFF

1-4 — DURATA IN SECUNDE

41

Selectare incetinire

0 — Incetinire dezactivata

1 — viteza lentd

2 — viteza foarte lenta (nu alegeti niciodatd aceasta valoare pentru motoarele "lente” cu 6 poli)

42

Sensibilitate encoder pentru a detecta un obstacol in timpul cursei normale

1-99 — PROCENT (1=total insensibll, ... , 99=sensibilitate maxima) NOTA: schimbarea de sens intervine
cand viteza detectatd este mal micé decéat valoarea setatd ATENTIE!! Pentru motoarele cu 6 poli setati o
valoare mai mica de 60

20

43

Sensibilitate encoder pentru a detecta un obstacol in timpul cursei nomale

1-99 — PROCENT (1=total insensibil, ... , 99=sensibilitate maxima) NOTA: schimbarea de sens intervine
cand viteza detectatd este mal micé decéat valoarea setata ATENTIE!! Pentru motoarele cu 6 poli setati o
valoare mai mica de 60

49

ncercari reinchidere automata dupa interven ia dispozitivului anti-strivire

0 — nu reinchide automat dupa interventia dispozitivului anti-strivire

1-3 — numér de incercari de relnchidere

NOTA: daca valoarea depageste pe cea a par. A2 va fi in mod automat consideratd egald cu cea a par.

50

Modalitatea in cazul in care este intrerupta fotocelula FT1 la deschidere

0 — IGNORA, nici o acfiune sau FT1 neinstalata

1 — STOP, poarta rdméne blocaté pana la urmétoarea comenda

2 — SCHIMBA SENSUL IMEDIAT, deci inchide

3 — STOP TEMPORAR, dupa eliberarea fasciculul continua sa deschida

4 — SCHIMBA SENSUL CAND ESTE ELIBERATA,dupa eliberarea fasciculului schimba sensul, deci inchide

12




51

Modalitatea in cazul in care este Intrerupta fotocelula FT1 la inchidere

0 — IGNORA, nici 0 actiune sau FT1 neinstalata

1 — STOP, poarta ramane blocata pana la umatoarea comanda

2 — SCHIMBA SENSUL IMEDIAT, deci deschide

3 — STOP TEMPORAR, dupa eliberarea fasciculul continua sa inchida

4 — SCHIMBA SENSUL CAND ESTE ELIBERATA, dupé eliberarea fasciculului schimba sensul, deci

52

Cu poarta inchis& permite deschiderea cu FT1 obscuraté
0 — nu permite deschiderea

1 — permite deschiderea

2 — DESCHIDE CAND ESTE OBSCURATA deschide

53

Modalitate daca este intrerupta fotocelula FT2 la deschidere

0 — IGNORA, nici o actiune sau FT2 neinstalata

1 — STOP, poarta ramane blocatd pana la urméatoarea comanda

2 — SCHIMBA SENSUL IMEDIAT, deci inchide

3 — STOP TEMPORAR, dupé eliberarea fasciculului continué sa deschida

4 — SCHIMBA SENSUL CAND ESTE ELIBERATA, dupé eliberarea fasciculului schimba sensul, deci
nchide

54

Modalitate daca este intrerupta fotocelula FT2 la inchidere

0 — IGNORA, nici o actiune sau FT2 neinstalata

1 — STOP, poarta ramane blocatd pana la urmatoarea comanda

2 — SCHIMBA SENSUL IMEDIAT, deci deschide

3 — STOP TEMPORAR, dupa eliberarea fasciculul continua sa inchida

4 — SCHIMBA SENSUL CAND ESTE ELIBERATA, dupé eliberarea fasciculului schimba sensul, deci
deschide

55

Cu poarta inchisé permite deschiderea cu FT2 obscurata
0 — nu permite deschiderea

1 — pemite deschiderea

2 — DESCHIDE CAND ESTE OBSCURATA

56

Cu poarta complet deschisa, reinchide dupa 6 secunde dupa intreruperea fotocelulei
0 — OFF (intreruperea fotocelulei nu face nimic)

1 — intreruperea FT1 cauzeaza inchiderea

2 — intreruperea FT2 cauzeaza inchiderea

60

Frénare la interventia limitatorului de sférsit de cursa
0 — OFF (frénare dezactivata la atingerea sfarsitului de cursa)
1—0ON

61

Franare la interventia fotocelulei
0 — OFF (franare dezactivata cand intervine fotocelula)
1—ON

62

Frénare la comanda stop
0 — OFF (frAnare dezactivata cand intervine comanda STOP)
1—-0ON

63

Franare la schimbarea sensului de miscare (DESCHIDE-INCHIDE sau INCHIDE-DESCHIDE)
0 — OFF (franare dezactivata inainte de a schimba sensul de migcare)
17— 0N

64

Durata franare
1-20 — ZECIMI DE SECUNDA (atentie, alegeti o valoare scazuta pentru a evita ca in loc sa franeze canatul
s& repormeasca)

65

Forta aplicata de frana
1-8 — nivel fort (1 = fortd minim4, ... , 8 = fortd maxima)

70

Numér motoare
1— 1 MOTOR
2 — 2 MOTOARE

72

Prezenta Limitatoare de sfarsit de cursa

0 — ABSENTE

1 — PREZENTE

2 — DOAR LIMITATOR SFARSIT DE CURSA DE DESCHIDERE




Configurare dispozitiv anti-strivire 1
0 — NU ESTE PREZENT
1 — SWITCH, schimba sensul doar la deschidere
73 2 — 8Kk2, schimbé sensul doar la deschidere 3
3 — SWITCH, schimbé sensul intotdeauna
4 — 8k2, schimba sensul intotdeauna
Configurare dispozitiv anti-strivire 2
0 — NU ESTE PREZENT
1 — SWITCH, schimba sensul doar la inchidere
74 2 — 8k2, schimba sensul doar la Inchidere 1
3 — SWITCH, schimbéa sensul intotdeauna
4 — 8k2, schimbé sensul intotdeauna
ENCODER
0 — AMBII NEPREZENTI
1 — AMBII OPTICI (8 impulsuri pe rotatie) majoritatea motoarelor ROGER cu codificator utilizeaza acest
75 tip in caz de neldmuriri citifi cu atentie instructiunile sau contactati centrul de asistenta) 0
2 — AMBIMAGNETICI (1 impuls pe rotatie)
In lipsa codificatorului controlul este efectuat in baza timpului de lucru
Configurare primul canal radio
0— PP
1 — PIETONAL
2 — DESCHIDE
3 — INCHIDE
76 | 4—STOP 0
5 — URGENTA
6 — URGENTA PP (aprinde-stinge lumina)
7 — LAMPA DE SEMNALIZARE releul este comandat doar de la radio, se dezactiveaza functionarea
normalad
Configurare al doilea canal radio
OPP
1 PIETONAL
2 DESCHIDE
3 INCHIDE
7| 4 sToP 1
5 URGENTA
6 URGENTA PP (aprinde-stinge lumina)
LAMPA DE SEMNALIZARE releul este comandat doar de la radio, se dezactiveazé functionarea normalé
LAMPA DE SEMNALIZARE PP, releul este comandat doar de la radio, se dezactiveaza functionarea
normalé
Configurare lampa de semnalizare
0 — FIXA (intermitenta este realizata de sistemul electronic al 13mpii de semnalizare)
78 1 — 1Hz (aprindere o daté pe secunda) 0
2 — 1Hz la deschidere si 2Hz la inchidere (frecventa dublat la inchidere)
Durata lumin& de curtoazie
0 — OFF (dezactivatd)
1 — IMPULSIVA (scurté activare la inceputul fiecarei manevre)
79 2— ACTIVA IN TIMPUL INTREGI MANEVRE Y
3-90 — SECUNDE DE APRINDERE DUPA TERMINAREA MANEVRE!
92-99 — DE LA 2 LA 9 MINUTE DUPA TERMINAREA MANEVREI
Configurarea ceasului
80 0 — Géand este nchisé Intrarea ceas (ORO) deschide si apoi ignord toate comenzile 0
1 — Céand este inchisa intrarea ceas (ORO) deschide dar acceptd toate comenzile
Restabilire valori standard din fabricafie
Dupa vizualizarea numarului 90, apésati butoanele + si - concomitent timp de & secunde: pe display apare
0 nscrisul "rES-" luminat intermitent care semnaleazé restabillirea cu succes a valorilor standard din fabricatie
(indicate In ultima coloana a prezentului tabel)
Numér de serie
no 00-FF — Model placa
Numér de serie
n1 | 00-99 — An de fabricatie
Numér de serie
n2 | 00-52 — s¥ptémana de fabricatie
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Numér de serie

n3 00-FF — primul numér progresiv
Numér de serie
n4 00-FF — al dollea numar progresiv
Numér de serie
n5 00-FF — al treilea numér progresiv
Versiune software
né 00-FF — VERSIUNE
Zeci de mii de manevre efectuate
o0 | o099
Sute de manevre efectuate
ol 00-99
Sute de ore de manevre efectuate
ho | o099
Ore de manevre efectuate
hi 00-99
Sute de zile de pornire a centralei
do | oo
Zile de pomire a centralei
di [ 00-99
Parola P1
P1 00-FF 00
Parola P2
P2 | ooFF 00
Parola P3
P3 00 -FF 00
Parola P4
P41 oo-FF o
CP Schimbare parola




CARACTERISTICI TEHNICI - SPECIFICATII

ALIMENTARE PRINCIPALA 230V
NUMAR MOTOARE 2
PUTERE MAXIMA COMSUMATA - MOTOR 600W
PUTERE MAXIMA CONSUMTA DE LAMPA AVERTIZARE 40W
PUTERE MAXIMA CONSUMTA DE CURTOAZIE 100W
PUTERE MAXIMA CONSUMTA DE LUMINA POARTA DESCHISA 2W 24Vca
PUTERE MAXIMA CONSUMTA DE YALA ELECTROMAGNETICA 25W
CURENT MAXIM IESIRE PENTRU ACCESORII 350mA
TEMPERATURA DE FUNCTIONARE -10 C/+55C

NOTA
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DECLARATIE DE CONFORMITATE

Compania de productie: Roger Technology

Via Botticelli 8,31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

Declara ca echipamentul descris in continuare:

Unitate de control, Model : H70/200AC

Este in conformitate cu prevederile legislative care

transpun urmatoarele directive:

- Directiva 89/336/CEE (Directiva EMC) si cu modificarile ulterioare
- Directiva 73/23/CEE ( directiva privind armonizarea legislatiilor
statelor membre referitoare la echipamentele electrice destinate
utilizarii in cadrul unor anumite limite de tensiune) si cu
modificarile ulterioare.

A fost construit si fabricat conform urmétoarelor standarde

si specificatii tehnice:

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2
EN 60335-1

EN 60335-2-103

Ultimele doua cifre ale anului in care marca CE a fost aplicata: 09

Locul:Mogliano V.to
Data: 02-07-2009

ROGER TECHNOLOGY s.n.c. - via S. Botticelli,

8 - 31021 - Bonisiolo di Mogliano Veneto - TV - ltaly - p.+39 041.5937023

.+39 041.5937024 - VAT No. IT01612340263

SC HUNING TRADE SRL

Str.Campina nr.62 ,400635 Cluj-Napoca,Romania
T+F: +4 0264 438 362

www.huningtrade.com, www.rogerromania.ro




